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47 1° riga dopo eq.(2.52) A = Jm A = Jmω̇r

47 1° riga dopo eq.(2.53) A = Jm A = Jmω̇r

59 riga 2 J=β2C2 J=C2/β2

63 riga 10< …nel primo e secondo quadrante … …nel primo e quarto quadrante …

71 prima eq. · · · = π

2
/0.083 = 9.46 · · · =

π

2
/0.167 = 9.42

. (nelle eq. seguenti qualche valore
numerico sarà leggermente diverso)

71 eq.(2.112)

... + 114 · (−13.6) · 0.083
0.4

∼= 2871;
...− 114 · (−13.6) · 0.083

0.4
∼= 2853;

71 eq.(2.113)
...
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73 · 60 + 2871 ∼= 120 ...
√
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73 · 60 + 2853 ∼= 120

74 Tabella 2.7 C Crms

82 eq.(2.140)
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91 10° riga dal fondo AT1 = DT2 AT1 = DT3

98 eq.(4.21) α =
R
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108 eq.(4.38) Ip =
In√

1− et/τ
Ip =

In√
1− e−t/τ

135 1◦ riga dopo eq.(5.45) ... di frequenza S/(2π) ... di frequenza pS/(2π)

136 4◦ riga un campo rotante alla velocità S/p un campo rotante alla velocità S

136 5◦ riga (essendo S/p + ω = ω0) (essendo S + ω = ω0)

223 fig.(6.66) master α2, ω2, C2 slave α2, ω2, C2


