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Errata Corrige del 17 ottobre 2008 all’edizione del 2002

E uscita una nuova ristampa ampliata, riveduta e corretta (Ottobre 2006)

| pagina | riferimento | errata | corrige

2 riga 31 PLC (Programmable Logic Circuit) PLC (Programmable Logic Controller)
17 fig. 2.14 la pos1zione delle 1nterse.z tont alzare la curva del carico

non coincide con la descrizione
22 eq.(2.18) =z+... ... = (24 Cysgn(w))w + mau
23 2%eq. ot ald ot a/p
25 fig. 2.24 Cm Cn,Cr

1 1 1
28 eq.(2.34) E.=-JWw}= §Jw§ E. = §J’wf = ing
33 eq.(2.49) wC, >0 W (Jpwr +Cr) >0
33 eq.(2.51) wC, <0 W (Jpwr +Cr) <0
33 (2.53) = Jmr = T
€q.(<. Topt = [Tnior + Cy ] Topt = T+ C,
42 riga 31 J=32C? J=C?/3?
a3 eq.(2.65), (2.'66) J. J.
€ seguentl

46 quintultima riga ...nel primo e secondo quadrante ... ...nel primo e quarto quadrante ...
48 eq.(2.84) scambiare verso disequazioni

2 ¢ 2 ¢
50 eq.(2.100) Topt = TminTmax = pi Topt = TminTmax = 3

s 0
54 seconda eq. =g /0.083 = 9.46 = 3 /0.167 = 9.42
. (nelle eq. seguenti qualche valore
numerico sara leggermente diverso)
..+ 114 (-13.6) - 0.083 ..—114-(-13.6) - 0.083

55 eq.(2.108) 0 =~ 2871, 0 =~ 2853;
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55 q.(2.109) .A/2¢/73 60 + 2871 22 120 ..V/2¢/73-60 + 2853 =2 120
57 eq.(2.114) Wr maz \/7“/3%7;“3/3 Wr.maz \/7%
58 tabella 2.7 C Crms
62 2° formula Cmazg Omm_wmax;wmm =1 Cmaz —Cmin ~ K Wmaz —Wmin)
K* ~ ‘%

68 eq.(3.24) - __ 1

A1 =)\ Al = N)?
69 tabella 3.1 V—(t—"Ta,) V-Dt-T,)
71 10° riga dal fondo AT, = DTy AT, = DTy
76 eq.(4.13) LRk kWl
76 eq.(4.14) Co = K| g — Bolel” Cp = K| s — Bl
78 eq.(4.22) o= o =

K} K¢
81 eq.(4.28) ta < —7log (1— gz ) (1= ete/mr) | 1, < —rlog (1= gz (1 - e7te/7)
81 eq.(4.29) te > —7log (1 - ngr) (1—eta/mn) | t, > —7log (1 - Cé”g’ (1 —eta/mn)
86 eq.(4.34) [VOV} [5/}
88 fig. 4.14 Wi t
117 | 1° rigadopo eq.(5.45) | ... di frequenza S/(2) ... di frequenza pS/(2)
118 6° riga un campo rotante alla velocita S/p un campo rotante alla velocita S
118 7° riga (essendo S/p + w = wp) (essendo S + w = wy)
120 seconda riga ...il rendimento sarebbe positivo: ... ";Earggf;;:zlztgntrétf)e
2 2

120 eq.(5.60) Craz = %?};TLQ Craz = 2:;%
141 chp(;ni aﬁrigguia ... eccitando la fase C ... ... eccitando la fase B ...
209 prima di eq.(8.27) R=(1+74s) R=(1+1Tys)
210 titolo 8.7 Controllo di velocita ... Controllo di posizione ...
260 fig.C.21 Y/F=... X/F=...
260 eq.(C.36) c.omoE =0 ome=0

continua nella pagina seguente ...
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260 eq.(C.37) moZ +ra + kx = ky +ry moly + 1y + ky = kx +r

260 eq.(C.38) X(s)/Y(s)=... Y(s)/X(s)=...
...velocita dell’uscita g e forza vale: ...velocita & della massa 2 e forza vale

my ma
261 (C.42 y 2_- ; 2=
eq.(C.42) Y(s):S k—l—... X(s):s k—i—...

F(5) F(S)

266 eq.(C.53) E(s) dv L E(s) ... (cancellare dv)




